B.T. 02.16.96F

Régulateur de process
1/4 DIN - 96 x 96 mm

Biboucle - Modele QD
Régulateur Programmateur - Modele QP

Lappareil

2 entrées analogiques, 1 entrée
consigne externe, 3 entrées
logiques, 2 sorties régulation, 4
relais de sortie auxiliaire, 2 sortie
logiques, 1 sortie retransimission
et communication RS 485
Modbus-Jbus.

Configurabilité
totale

A partir du clavier et par la
communication série, guidée par
un menu, il est possible de
choisir le mode d'opération,
I'algorithme de régulation, les
types d'entrées et de sorties, et
aussi modifier tous les
parametrés.

Logique floue

En combinaison avec
I"algorithme PID et un auto-
réglage avancé, garantissant
une qualité de régulation souple
et précise.
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Sécurité élevée
Assurée par la certification 1ISO
9000 pour la planification et la
qualité de construction: repérée
CE pour la sécurité et I'immunité
aux parasites; et par 3 niveaux
d'acces aux parametres.

De format 96 x 96 DIN. Ces
régulateurs bibloucles et
programmateur sont
particulierement adaptés pour
la régulation des procédés
industriels.
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Série QD - Biboucle configurable en:

régulation cascade, ratio ou 2 boucles indépendantes

Série QP - Régulateur Programmateur

16 programmes 255 segments

Toutes les performances

pour une régulation précise et slire

Caractéristiques générales La logique floue et

- 2 entrdes pour thermocouples, I"auto-réglage performant.
PT100, mA, Volt. La puissance et la flexibilité

- 3 entrées logiques pour modifier  offertes par la combinaison du PID
la mode d'opédration: Auto/Man el de la logique floue garantissent
locallexterne blocage clavier une qualité de régulation précise
ete... sur les procédés les plus critiquas,

- 2 sorties de régulation en simple  aussi bian sur des réponses
ou double actions: relais ou dynamiques ou toutes aulres
logique, mA, ou Volt, pas & pas variations de consigne. Le réglage
pour servomaoteur dlectrique. des paramétres de régulation est

- 4 gorlies ralais configurables el 2  grandement facilité par I"ulilisation
sorties logiques associées aux de |"auto-réglage basé sur un
programmes (QF). nouveau concapl.

- 1 sortie auxiliaire en mA, ou Volt,
pour ratransmission de la FProtection maximum
consigne ou de la measura. Tous les paramétres sonl

- Tout type da consigne sauvegardés pour una durde

parmattant le choix enire: Locale
ou extarne, programmable (série
QP), ou entre 3 mémorisées.

- Communication séria RS485
avec protocole Modbus/Jbus,

Configurabilité totale
Les différentes variantes sont

toujours disponibles sur I'appareil.

Le mode de fonctionnement est
choisi en lonction de |'application.
Il @st toujours possible de
raconfigurer par rapport a de
nouvelles exigances I'appareil sur
la site avec une grande simplicité.
La configuration est faile par le
clavier ou la communication série,
En utilisant le menu & structure en
escaliar, il ezt possible de choisir
le sous-menu: algorithmes de
régulation, les types d'entrées at
unités physiques, les types de
sortie, les valeurs de sécurité,
consignes, elc...

illimitée dans une MEmaoire non
volatile. Leur accés est protégé
par un code. s sont divisés en
quatre groupes homogenes et
sont configurables en trois
niveaux d'accés différents: visible
et modifiable, visible mals non
modifiable, invisible.

Ceci rend I'appareil plus sir, mais
auss| plus facile pour I'utilizateuwr
sans limiter 3a grande souplesse
d'utilisation.

Haute sécurité

Comme tous les appareils
ASCOM, ils sont congus en
conformité avec les normes les
plus récentes de sécuritéd EN-IEC,
pour les systémes industriels et
similaires, estampillés de la
marque GEE, el fabriqués en
accord UNI EN 1SO9001
assurance de qualité el de
construction garantie par la
norma CS0.
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Fonctionnement

Fig. 1: Bloc diagrarmmae en mode de

riguiation cascade
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MODE DE FONCTIONNEMENT

Le régulateur de procédé de la série
QD inclus deux régulateurs distincts
lesquels peuvent &tre associés suvant
quatre mades de fonctionnament
confgurablos tel qua.

Une bowcle simple ou double actions,
cascade & simple ou double actions,
rild & simpls ou double Actions ou

deux boucles indépendantes.

Fonctionnemen! en cascade

{voir figure 1)

La sortle du réguiateur maiire devient
la consigna du régulalewr esclave.

Co mode de fonclionnamant est
pariculiérement utilisé sur les
procédis critiques, ou il y a des lemps
de réponse importants, des temps
morts &t ou les réponsas ne sont pas
lindeaires aic.

En fai, lo socond régulkateur anticipe of
annule pratiquement les perturbations

Fonctionnement ratio (voir figure 2)

Lin ratio entre deus; variables du
procédd est maintenu A una valeur fixa
grice aux possibilités du régulateur de
calcuber la racing canée des valeurs
d'entnées,

Coci asl trés utilisé dans la rdgulation
de combustion (Rapports airfuel el
airfgaz) ou pour & mélange da deux
fluides,

Conslgne programmable

Les régulateurs monabouwches da la
séria OP parmattent la programmation
de la consigne ke a des évwknaments
logiques suivant une procédure simple
{vair fig 5).

Pour chague segmant, | faut sadsir la
valaur du point de congigne & atteindre
el la temps pour y parvenir el I"état des
sorties logiques comespondant.

Le nombxre de cycles (définl ou indéfini)
a5l configurable comme ke mode

o' exdcution: basé par priofitd sur o
ramipe ou sur k& durda du segmani.
Jusqu'h 1B programmes pawvent dire
MEMOTiSEs avWes un maximum de 99
sagments par programmes, ke nombra
total masimum lant de 255,

On peut, par le clavier, ou par les
entréas logiques ou par le port série,

sélactionner, lancer ou suspandre un
GRS IO ramTS.

La programme peul aussi bien étre
lancé facilemeant par un sélactaur
exierne (voir Tigune 3),

L'affichage du segment du temps
&could, du temps restant, elc. permel &
l'utilizateur de suivre & lOus moments
I'état d' avancemeant du programme.,

MENU ET PROGRAMMATION

La programmation se fait par
l'utilisation d"un menu simiplé, sa
struciure o5t divisée an Irois parties
principabes et renvole & des
Sols-menus qui permetient d'accéder
aux paraméatres el codes de

configuration.
La figure 4 montre la struciure des
menus.

ALGORITHME DE REGULATION

Les régulateurs de la sénie 00 ot OP
utilisent una nouvella technique de
régulation basée sur la logique floue
combinéa aned un PID raditionnel.
Lﬂlnqlqmﬂnmuulh&hmnwptdl
Fintalligance artifi
Eahuauiunnhmdarmm
permettant d’agir sulvant non pas une
basa d'états binaires (par exempla
nizirfblanc ouwveriMarmdé chawdnoid),
mais sur l"dvaluation d'dals
lmmmwmmm

similaire au raisonnemeant humain
avec une sensation graduelle pour une
mediaure évaluation réalle, at par
conséquent une meilleune action
porrective,

La régulation PID + logique floue
congue par ASCOM offre lea
avantages substantials suvants:

- Rbaction rapide aux variations de

congsigne et de charge, évitan! les
dépassaments indésirables
{ovarahoo)

- Permet une régulalion précise sur les
procédés critiques particuliéramaent
lors de changements significatits dos
conditions de fonctionnament
(voir figure B).

Le régulateur calcule

automatiquemant les paramétres de la

Iogique Nous découlant aux-mbmas de

I'optimisation des paraméires PID au

moment du lancement.



Fig. 5: Exernpls de consigne programmiss e priorls sur ln ramps
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La méthode congisie & analyser la

réponse du procédé 4 des sollicitations

loujours tnés petites imposées par e
luyi parmetiant ainsi de

calculer la fréquence naturelie du

procédis.

Le résultat oblenu est d'une plus
granda valeur qua celle sbtanue par
I'utilisation des méihodes
conventionnelles telles que Ziegler el
Michoks ou similaires (voir figure 7).



Caractéristiques techniques
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Connexions
et dimensions

1 Poust abmenie s ransmoeSeurs 3 ou 4 B, uSleer s les bomes BS{ + ) of AS[-ouBS{ + m BT =)
2 LA st W et i choieg i S winirdeny ATl et
s-mmg:.m:m

Exorrany O ot
EMCOMOREMENT
- e § -
! e | _‘[
mlll
J La izt k=] j
R "]
T v
A TR W
: [
Pt B
-: |. ;
T - =1
—-l

- bowreee C°1 o O Logeoue ou Confinus 20 ma,or 010/ Wi

KIT DE PROTECTION FRONTAL IPAS:
miod. F10-435-24101

REGULATEUR BI-BOUCLE - SERIE QD Allmantation a
- . . 100, 240 W 5080 He 3
16...28 V 50060 Hz et 20..30 Vide [x
hion pribeu 0
Prévvun (RS405, Modbus, Jous) 3
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